
船首・船速

方位目盛

第３波・方位

第 1波・方位

情報パネル

第 2波・方位

船速目盛

Wave information Wave spectrum

Ship motion

SLOW
DEAD SLOW

HALF

STOP

FULL

DEAD SLOW

NAV.FULL

風浪・うねり検出 動揺の予測 パラメトリック
ローリング防止針路、速力提示

JMR-9200/7200 シリーズ 動揺解析モジュール ユーザーインターフェース 操舵・操船

IMU（動揺センサー）
APRS 装置

既存レーダーと最小の追加設備でパラメトリックローリングを防止し、
アセットとサプライチェーンを守る

特長

パラメトリック
ローリングとは？

パラメトリックローリングが発生する前にアラームでお知らせ
信頼性の高いレーダーの波浪解析機能 * により波浪やうねりのパラメータを検出
信頼性の高い波浪レーダーによる夜間航行サポート
船舶固有の運動モデルによる正確な解析
最大 1 年間の APRS ログデータ保存

下記の場合において、通り過ぎる波が水線面積に変化をもたらし、それが船の
不安定な横揺れ＝パラメトリックローリングを発生することがあります。

・横揺れ周期が、波の遭遇周期の 2 倍となる
・波長が船舶の全長の範囲内である

* 波浪解析機能はレーダー JMR-9200/7200 シリーズのオプション機能です。

JMR-9200/7200 シリーズオプション
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波浪解析装置

基本構成

JMR-9200 シリーズとの接続例
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APRS と J-Marine Cloud との接続例
（開発中）
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